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Введение 

Целью изучения дисциплины «Основы мехатроники» является изложение основ 

подходов, терминологии принятой в мехатронике, структуры и видов мехатронных систем, 

методов их построения и управления. 

Задачами дисциплины «Основы мехатроники» является обеспечение освоения 

информации о принятой в мехатронике терминологии, понятиях и определениях, дать 

представление о структуре и видах мехатронных систем, методах построения мехатронных 

модулей и их компонентах, о датчиках координат движения и технологических параметров. 



Лабораторная работа 1 

Сборка, программирование и пуско-наладка станции MPS Distributing по 

предложенному алгоритму. 

Результатом будет собранная станция с работающим алгоритмом. Проверка 

осуществляется при помощи стандартов, разработанных World Skills. 

 

Лабораторная работа 2 

Сборка, программирование и пуско-наладка станции MPS Distributing по 

предложенному алгоритму. Техническое обслуживание станции. 

Результатом будет собранная станция с работающим алгоритмом. Проверка 

осуществляется при помощи стандартов, разработанных World Skills. 

 

Лабораторная работа 3 

Сборка, программирование и пуско-наладка станции MPS Distributing по 

предложенному алгоритму. Техническое обслуживание станции. Световая индикация. 

Результатом будет собранная станция с работающим алгоритмом. Проверка 

осуществляется при помощи стандартов, разработанных World Skills. 

 

Лабораторная работа 4 

Сборка, программирование и пуско-наладка станции MPS Separating по 

предложенному алгоритму. 

Результатом будет собранная станция с работающим алгоритмом. Проверка 

осуществляется при помощи стандартов, разработанных World Skills. 

 

Лабораторная работа 5 

Сборка, программирование и пуско-наладка станции MPS Processing по 

предложенному алгоритму. 

Результатом будет собранная станция с работающим алгоритмом. Проверка 

осуществляется при помощи стандартов, разработанных World Skills. 

 

Лабораторная работа 6 

Сборка, программирование и пуско-наладка станции MPS Processing по 

предложенному алгоритму. Техническое обслуживание станции. Световая индикация. 

Результатом будет собранная станция с работающим алгоритмом. Проверка 

осуществляется при помощи стандартов, разработанных World Skills. 

 

Лабораторная работа 7 

Сборка, программирование и пуско-наладка станции MPS Handling по 

предложенному алгоритму. 

Результатом будет собранная станция с работающим алгоритмом. Проверка 

осуществляется при помощи стандартов, разработанных World Skills. 

 

Лабораторная работа 8 

Сборка, программирование и пуско-наладка станции MPS Handling по 

предложенному алгоритму. Техническое обслуживание станции. Световая индикация. 

Результатом будет собранная станция с работающим алгоритмом. Проверка 

осуществляется при помощи стандартов, разработанных World Skills. 

 

Лабораторная работа 9 

Сборка, программирование и пуско-наладка  станции MPS buffer вместе с  MPS 

Separating по предложенному алгоритму. 



Результатом будет собранная станция с работающим алгоритмом. Проверка 

осуществляется при помощи стандартов, разработанных World Skills. 
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